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functions] 

External 工nternal 4-speed 

Termi且alcommand皿ode com皿and皿ode operation mode 
Remarks 

No. (operation (operation (operation 
E。de0) 田ode1) 田ode2) 

TPl Trip output ＋ ＋ 

(emitter) Open collector 

TP2 Trip output ＋ 
output 

＋ 
DC 24 V 50 m且

(collector) 

1 DC 5 V ＋ ＋ 

2 Frequency 工nvalid 合1 1st speed 。七0 +5 v 
set tinαinout setting 

3 Controlling + + 
ground 

4 Frequency ＋ 4戸

meter outpu七

5 Normal ＋ 毛ー
Stopped if both a? 

rotation OFF or ON. But 

6 Controlling 
reset if both are 

＋ ＋ ON for田orethan 
ground 

0.1 sec when 
7 Reverse ＋ ＋ 

tripping. 
rota七ion

8 Jog 台3 ＋ 合4
4-speed 

9 Free-run *2 + selec七ion
stop 

terminal control of [Table 

the freqi司encycommand dial. 工nternalVR is 会工

Trip reset is not effected. 

on JOG and turning on normal or reverse rotation, 
started. The JOg command can be accepted during 
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Terminal 
1st speed 2nd speed 3rd speed 4th speed 

No. 

8 OFF ON OFF ON 

9 OFF OFF ON ON 

*4 

｛”ON”皿eansto connect to terminal 6. ) 

-12 -

4009868
長方形

4009868
長方形

4009868
長方形



4009868
長方形



4009868
長方形



4009868
長方形



4009868
長方形



4009868
長方形



4009868
長方形



4009868
長方形



4009868
長方形



4009868
長方形

4009868
長方形



4009868
長方形



4009868
長方形



4009868
長方形

4009868
長方形



4009868
長方形

4009868
長方形



4009868
長方形



4009868
長方形



4009868
長方形



4009868
長方形



4009868
長方形

4009868
長方形



4009868
長方形



4009868
長方形

4009868
長方形



4009868
長方形



4009868
長方形

4009868
長方形



4009868
長方形



4009868
長方形

4009868
長方形



4009868
長方形



4009868
長方形

4009868
長方形

4009868
長方形



4009868
長方形



4009868
長方形

4009868
長方形



4009868
長方形



4009868
長方形




