
旧ＸＸ、ＡシリーズからＡ５への置換え資料



Ａ５シリーズと前シリーズのインターフェイス比較（MSM750W以下)
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WINDOWS版
MINAS A5専用
ホームページよりダウンロード

アンプ電源入力 小出力

［アンプ側］

モータ電源出力

［アンプ側］

エンコーダコネクタ

［アンプ側］

モータ電源コネクタ

［モータ側］

エンコーダコネクタ

［モータ側］

外部機器接続コネクタ

ｾｯﾄｱｯﾌﾟｿﾌﾄ通信コネクタ

通信ソフト

注意事項

項目

※詳細は､カタログを参照下さい。

Ａ５シリーズ Ａシリーズ

Ｘシリーズ

端子台

端子台

２０Ｐ：10120－3000VE(ｺﾈｸﾀ)

(3M) 10320-52A0－008(ｼｪﾙ)

４Ｐ：172159-1(ｺﾈｸﾀ)

170366-1(ﾋﾟﾝ)

17ｂｉｔ９Ｐ：172161-1(ｺﾈｸﾀ)

170365-1(ﾋﾟﾝ)

2500ｐ１５Ｐ：172163-1(ｺﾈｸﾀ)
170365-1(ﾋﾟﾝ) (ﾀｲｺｴﾚｸﾄﾛﾆｸｽ)

５０Ｐ ：10150－3000VE(ｺﾈｸﾀ)
(3M)  10350-52A0－008(ｼｪﾙ)

ＭＩＮＩ－ＤＩＮ８Ｐ

WINDOWS版

DV0P4460

XXシリーズ

端子台

端子台

２０Ｐ：10120－3000VE(ｺﾈｸﾀ)
(3M) 10320-52A0－008(ｼｪﾙ) 

４Ｐ：172159-1(ｺﾈｸﾀ)
170366-1(ﾋﾟﾝ)

１５Ｐ：172163-1(ｺﾈｸﾀ)
170365-1(ﾋﾟﾝ)

３６Ｐ：10136－3000VE(ｺﾈｸﾀ)
(3M)  10336-52A0－008(ｼｪﾙ) 

DHF-PDA10-2-A01(DDK)

MS-DOS版

DV0P0461

モータの取付けフランジは互換あり。モータエンコーダは通信＋データ書込みにより互換性なし。モータ・
エンコーダケーブルについてもモータ直結コネクタの為、旧ケーブルの流用不可。外部機器接続コネクタ
５０Ｐは、MOLEX・3Mに互換あり(但し､ﾋﾟﾝ配確認要､36Pは除く)。



PIN.NO 記号 信号名 記号 信号名

1

COM+ 制御信号電源入力（＋）

2

3

4

5

6

7

CWL CW駆動禁止入力

CWTL

8

CCWL CCW駆動禁止入力

CCWTL

9

10

11

BRKOFF- ブレーキ解除信号出力

12

13

14

GND

シグナルグランド

15

OA+ Ａ相出力

16

OA- Ａ相出力

17

18

19

OZ+

Ｚ相出力

20 NC

Ｚ相出力

SPR

21

CZ

Ｚ相出力

ZSP

22

PULS1 指令パルス入力

23

PULS2 指令パルス入力

24

SIGN1 指令符号入力

25

SIGN2 指令符号入力

Ａシリーズ Ｘ／ＸＸシリーズ

Ｉ／Ｆコネクタピン配列比較 ｐｉｎ１～２５ Ａ５、Ａ：ハーフピッチ５０Ｐコネクタ（電池以外互換あり）

Ｘ、ＸＸ：ハーフピッチ３６Ｐコネクタ（コネクタ変更要）

BRKOFF+

GND

GND

OZ-
GND シグナルグランド

シグナルグランド

シグナルグランド

シグナルグランド

ブレーキ解除信号出力

ゼロ速度検出出力

速度・トルク指令入力

CＣＷトルク制限入力

ＣＷトルク制限入力

未接続

OZ+ Ｚ相出力

OZ- Ｚ相出力
GND シグナルグランド

CZ Ｚ相出力

PULS2

PULS1

SIGN2 指令符号入力

SIGN1 指令符号入力

指令パルス入力

指令パルス入力

INH 指令パルス入力禁止入力
ZSPD 速度ゼロクランプ入力
COM+ 制御信号電源入力（＋）

SRV-ON サーボON入力

CL 偏差カウンタクリア入力

SPR 速度・トルク指令入力

GND シグナルグランド

SP 速度モニタ信号

GND シグナルグランド

FG フレームグランド

OA+ Ａ相出力

OA- Ａ相出力

OB+ Ｂ相出力
OB- Ｂ相出力

COIN 位置決め完了信号出力

記号 信号名

COM+ 制御信号電源入力（＋）

OPC2

NOT 正方向駆動禁止入力

N-ATL

POT 負方向駆動禁止入力

P-ATL

BRKOFF- ブレーキ解除信号出力

GND

シグナルグランド

OA+ Ａ相出力
OA- Ａ相出力

OZ+

Ｚ相出力

NC

Ｚ相出力

SPR

CZ

Ｚ相出力

ZSP

PULS1 指令パルス入力

PULS2 指令パルス入力

SIGN1 指令符号入力

SIGN2 指令符号入力

Ａ５シリーズ

OPC1

BRKOFF+

GND

GND

OZ-
GND シグナルグランド

シグナルグランド

シグナルグランド

シグナルグランド

ブレーキ解除信号出力

ゼロ速度検出出力

速度・トルク指令入力

正方向トルク制限入力

負方向トルク制限入力

未接続

指令パルス入力24V用

指令パルス入力24V用

NC

NC

未接続

未接続



PIN.NO 記号 信号名 記号 信号名

26

27

SRV-ON サーボON入力
28

A-CLR アラームクリア入力

29
C-CLR 偏差カウンタクリア入力30

ゲイン切替入力

31

逓倍切替入力

32 制御モード切替入力

33 指令パルス入力禁止入力

34

ALM- サーボアラーム出力

35

COIN- 位置決め完了信号出力

36

速度モニタ信号

37

トルクモニタ信号

38

COM- 制御信号電源入力（－）

39

40

ZSPD

41

GAIN

速度ゼロクランプ入力

42

DIV

Ｂ相出力

43

CMODE

Ｂ相出力

44

INH

45

S-RDY-

46

TLC

47

IM

OB+48

SP

OB-49

50 FG フレームグランド

Ａシリーズ

S-RDY+

ALM+

COIN+ 位置決め完了信号出力

サーボアラーム出力

サーボレディ出力

サーボレディ出力

トルク制限中出力

Ｉ／Ｆコネクタピン配列比較 ｐｉｎ２６～５０

ALM サーボアラーム出力

S-RDY サーボレディ出力

COM- 制御信号電源入力（－）

CWL

CCWL

CW駆動禁止入力

CCW駆動禁止入力

A-CLR アラームクリア入力

CMODE 制御モード切替入力

CWTL ＣＷトルク制限入力

CCWTL CＣＷトルク制限入力

GND シグナルグランド

IM トルクモニタ信号

３６ｐｉｎの為、これ以降なし。

Ａ５は、５０ｐｉｎの為、コネクタの

互換性なしコネクタの変更が必要

Ｘ／ＸＸシリーズ

記号 信号名

SRV-ON サーボON入力

A-CLR アラームクリア入力

CL 偏差カウンタクリア入力

ゲイン切替入力
逓倍切替入力

制御モード切替入力

指令パルス入力禁止入力

ALM- サーボアラーム出力

INP- 位置決め完了信号出力

速度モニタ信号

トルクモニタ信号

COM- 制御信号電源入力（－）

ZEROSPD

GAIN

速度ゼロクランプ入力

DIV

Ｂ相出力

C-MODE

Ｂ相出力

INH

S-RDY-

TLC

IM

指令パルス入力（高速）

OB+

SP

指令パルス入力（高速）

OB-

SIGNH1 指令符号入力（高速）

PULSH1

SIGNH2 指令符号入力（高速）

FG フレームグランド

Ａ５シリーズ

S-RDY+

ALM+

INP+

PULSH2

位置決め完了信号出力

サーボアラーム出力

サーボレディ出力

サーボレディ出力

トルク制限中出力

BATT+ 電池＋

電池－BATT-

NC

NC

未接続

未接続



03_008 速度設定第５速
03_009 速度設定第６速
03_010 速度設定第７速
03_011 速度設定第８速
03_012 加速時間設定
03_013 減速時間設定
03_014 Ｓ字加減速設定
03_015 速度ゼロクランプ機能選択
03_016 速度ゼロクランプレベル
03_017 トルク指令選択
03_018 トルク指令方向指定選択
03_019 トルク指令入力ゲイン
03_020 トルク指令入力反転
03_021 速度制限値１
03_022 速度制限値２
03_023 外部スケールタイプ選択
03_024 外部スケール分周分子
03_025 外部スケール分周分母
03_026 外部スケール方向反転
03_027 外部ｽｹｰﾙＺ相断線検出無効
03_028 ハイブリッド偏差過大設定
03_029 ハイブリッド偏差クリア設定

04_000 ＳＩ１入力選択
04_001 ＳＩ２入力選択
04_002 ＳＩ３入力選択
04_003 ＳＩ４入力選択
04_004 ＳＩ５入力選択
04_005 ＳＩ６入力選択
04_006 ＳＩ７入力選択
04_007 ＳＩ８入力選択
04_008 ＳＩ９入力選択
04_009 ＳＩ１０入力選択
04_010 ＳＯ１出力選択
04_011 ＳＯ２出力選択
04_012 ＳＯ３出力選択
04_013 ＳＯ４出力選択
04_014 ＳＯ５出力選択
04_015 ＳＯ６出力選択

00_000 回転方向設定
00_001 制御モード設定
00_002 ＲＴモード設定
00_003 ＲＴ剛性設定
00_004 イナーシャ比
00_005 指令パルス入力選択
00_006 指令パルス回転方向設定
00_007 指令パルス入力モード設定
00_008 ﾓｰﾀ1回転当りの指令ﾊﾟﾙｽ数
00_009 第１指令分周逓倍分子
00_010 指令分周逓倍分母
00_011 ﾓｰﾀ1回転当りの出力ﾊﾟﾙｽ数
00_012 パルス出力論理反転
00_013 第１トルクリミット
00_014 位置偏差過大設定
00_015 アブソリュートエンコーダ設定
00_016 回生抵抗外付け設定
00_017 外付け回生抵抗選択
01_000 第１位置ループゲイン
01_001 第１速度比例ゲイン
01_002 第１速度積分時定数
01_003 第１速度検出フィルタ
01_004 第１トルクフィルタ
01_005 第２位置ループゲイン
01_006 第２速度比例ゲイン
01_007 第２速度積分時定数
01_008 第２速度検出フィルタ
01_009 第２トルクフィルタ
01_010 速度ＦＦゲイン
01_011 速度ＦＦフィルタ
01_012 トルクＦＦゲイン
01_013 トルクＦＦフィルタ
01_014 第２ゲイン設定
01_015 位置制御切替モード
01_016 位置制御切替遅延時間
01_017 位置制御切替レベル
01_018 位置制御切替時ヒステリシス
01_019 位置ゲイン切替時間
01_020 速度制御切替モード

01_021 速度制御切替時間
01_022 速度制御切替レベル
01_023 速度制御切替時ﾋｽﾃﾘｼｽ
01_024 トルク制御切替モード
01_025 トルク制御切替時間
01_026 トルク制御切替レベル
01_027 トルク制御切替時ﾋｽﾃﾘｼｽ
02_000 適応フィルタモード設定
02_001 第１ノッチ周波数
02_002 第１ノッチ幅
02_003 第１ノッチ深さ
02_004 第２ノッチ周波数
02_005 第２ノッチ幅
02_006 第２ノッチ深さ
02_007 第３ノッチ周波数
02_008 第３ノッチ幅
02_009 第３ノッチ深さ
02_010 第４ノッチ周波数
02_011 第４ノッチ幅
02_012 第４ノッチ深さ
02_013 制振フィルタ切替選択
02_014 第１制振周波数
02_015 第１制振フィルタ設定
02_016 第２制振周波数
02_017 第２制振フィルタ設定
02_018 第３制振周波数
02_019 第３制振フィルタ設定
02_020 第４制振周波数
02_021 第４制振フィルタ設定
02_022 位置指令一次遅れＳＭ設定
02_023 位置指令ＦＩＲＳＭ設定
03_000 速度設定内外切替
03_001 速度指令方向指定選択
03_002 速度指令入力ゲイン
03_003 速度指令入力反転
03_004 速度設定第１速
03_005 速度設定第２速
03_006 速度設定第３速
03_007 速度設定第４速

０２ ０２
２１ －
２２ －
２０ －
－ －
４１ ２８
４２ ２９
－
４６/４Ａ ２５
４Ｂ/４Ａ ２６
４４ ０Ｂ
４５ ０Ｄ
５Ｅ ０６
６３/６４ ２３/２４

０Ｂ －
６Ｃ －
－ －
１０ ２０
１１ ０３
１２ ０４
１３ ０５
１４ １Ｄ
１８ －
１９ －
１Ａ －
１Ｂ －
１Ｃ －
１５ ２１
１６ ２Ｂ
－ －
－ －
３０ －
３１ －
３２ －
３３ －
３４ －
３５ －
３６ －

パラメータ置換え表

Ａ５シリーズ Ａ ＸＸ Ａ５シリーズ Ａ XX Ａ５シリーズ Ａ XX

※ﾊﾟﾗﾒｰﾀにより単位、意味合いが違う場合がありますので詳細は取説で確認ください。

３７ －
３８ －
３９ －
３Ａ －
３Ｂ －
３Ｃ －
３Ｄ －
－ －
１Ｄ －
１Ｅ －
－ －
－ －
－ －
－ －
－ －
－ －
－ －
－ －
－ －
－ －
－ －
－ －
－ －
－ －
－ －
－ －
－ －
－ －
－ －
４Ｃ －
－ －
０５ １６
－ －
５０ １３
５１ １４
５３ １８
５４ －
５５ －
５６ －

－
－
－
－
５８ １０
５９ １０
５Ａ
０６ １７
－
－
－
５Ｃ １Ａ
５Ｄ １Ｂ
－
－
－
７４
７６
７８

７３
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
０５
０９



06_015 第２過速度レベル設定
06_016 アブソI/F機能選択
06_017 前面パネルﾊﾟﾗﾒｰﾀ書込み選択
06_018 電源投入ウェイト時間
06_019 エンコーダＺ相設定
06_020 外部スケールＺ相設定
06_021 ｼﾘｱﾙｱﾌﾞｿﾘｭｰﾄ外部ｽｹｰﾙZ相設定
06_022 AB相外部ｽｹｰﾙﾊﾟﾙｽ出力選択
06_023 外乱トルク補償ゲイン
06_024 外乱オブザーバフィルタ
06_025 メーカ使用
06_026 メーカ使用
06_027 警告ラッチ時間選択
06_028 メーカ使用
06_029 メーカ使用
06_030 ハードウェアラッチ選択
06_031 ＲＴ推定速度
06_032 ＲＴカスタム設定
06_033 ｱﾌﾞｿＩ／Ｆ初期ﾊﾟﾙｽ再生速度
06_034 ハイブリッド振動抑制ゲイン
06_035 ハイブリッド振動抑制フィルタ
06_036 メーカ使用
06_037 発振検出閾値
06_038 警告マスク設定１（L側）
06_039 警告マスク設定２（H側）

04_016 アナログモニタ１種類
04_017 アナログモニタ１出力ゲイン
04_018 アナログモニタ２種類
04_019 アナログモニタ２出力ゲイン
04_020 ディジタルモニタ種類
04_021 アナログモニタ出力設定
04_022 ｱﾅﾛｸﾞ入力１（AI1）ｵﾌｾｯﾄ設定
04_023 アナログ入力１（AI1）フィルタ
04_024 ｱﾅﾛｸﾞ入力１（AI1）過電圧設定
04_025 ｱﾅﾛｸﾞ入力２（AI2）ｵﾌｾｯﾄ設定
04_026 アナログ入力２（AI2）フィルタ
04_027 ｱﾅﾛｸﾞ入力２（AI2）過電圧設定
04_028 ｱﾅﾛｸﾞ入力３（AI3）ｵﾌｾｯﾄ設定
04_029 アナログ入力３（AI3）フィルタ
04_030 ｱﾅﾛｸﾞ入力３（AI3）過電圧設定
04_031 位置決め完了範囲
04_032 位置決め完了出力設定
04_033 位置決め完了ホールド時間
04_034 ゼロ速度
04_035 速度一致幅
04_036 到達速度
04_037 停止時メカブレーキ動作設定
04_038 動作時メカブレーキ動作設定
04_039 ブレーキ解除速度設定
04_040 警告出力選択１
04_041 警告出力選択２
04_042 第２位置決め完了範囲
05_000 第２指令分周逓倍分子
05_001 第３指令分周逓倍分子
05_002 第４指令分周逓倍分子
05_003 パルス出力分周分母
05_004 駆動禁止入力設定
05_005 駆動禁止時シーケンス
05_006 サーボオフ時シーケンス
05_007 主電源ＡＣオフ時シーケンス
05_008 主電源ＡＣオフ時ＬＶﾄﾘｯﾌﾟ選択
05_009 主電源ＡＣオフ検出時間

05_010 アラーム時シーケンス
05_011 即時停止時トルク設定

05_012 オーバーロードレベル設定
05_013 過速度レベル設定
05_014 モータ可動範囲設定
05_015 制御入力信号読込み設定
05_016 アラームクリア入力設定
05_017 カウンタクリア入力設定
05_018 指令パルス禁止入力無効設定
05_019 指令ﾊﾟﾙｽ禁止入力読込み設定
05_020 位置設定単位選択
05_021 トルクリミット選択
05_022 第２トルクリミット
05_023 トルクリミット切替時間１
05_024 トルクリミット切替時間２
05_025 外部入力時正方向ﾄﾙｸﾘﾐｯﾄ
05_026 外部入力時負方向ﾄﾙｸﾘﾐｯﾄ
05_027 ｱﾅﾛｸﾞﾄﾙｸﾘﾐｯﾄ入力ｹﾞｲﾝ
05_028 前面パネル初期状態
05_029 ＲＳ２３２ボーレート設定
05_030 ＲＳ４８５ボーレート設定
05_031 軸アドレス
05_032 指令パルス入力最大設定
05_033 ﾊﾟﾙｽ再生出力限界判定有効
05_034 セーフティ動作時ｼｰｹﾝｽ
05_035 前面パネルロック
06_000 アナログトルクＦＦｹﾞｲﾝ設定
06_001 メーカ使用
06_002 メーカ使用
06_003 メーカ使用
06_004 前面パネル試運転時速度
06_005 位置第３ゲイン有効時間
06_006 位置第３ゲイン倍率
06_007 トルク指令加算値
06_008 正方向トルク補償値
06_009 負方向トルク補償値
06_010 機能拡張設定
06_011 電流応答設定
06_012 メーカ使用
06_013 第２イナーシャ比
06_014 アラーム時非常停止時間

パラメータ置換え表

Ａ５シリーズ Ａ ＸＸ Ａ５シリーズ Ａ XX Ａ５シリーズ Ａ XX

※ﾊﾟﾗﾒｰﾀにより単位、意味合いが違う場合がありますので詳細は取説で確認ください。

－
０７ ０８
－
０８
－
－
５２ １５/１Ｃ

－
－
－
－
－
－
－
－
６０ ２２
-
－
６１
－
６２ １２
６Ａ
６Ｂ
－
－
－
－
４７
４８
４９
－ ０Ｃ
０４ ０９
６６ ０Ａ
６９
６７
６５
－
６８
－

－
－
－
－
－
４Ｄ
４３
－
－
０３ ０７
－
－
－
－
－
－
０１ ０１
０Ｃ
０Ｄ
００ ００
－
－
－
－
－
－
－
－
５７
－
－
－
－
－
１Ｆ
－
－
－
－

－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－
－



ＭＩＮＡＳ－ＸＸシリーズ  Ｉ/ Ｆコネクタ変換表 
 
 

ＸＸシリーズ →  Ａ５シリーズに変換 
 

（ 位置制御の場合 ） 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  注）Ａ５シリーズでは出力信号のマイナス側が分離して 
      出力しているため内部では結線されていません。 
      外部でCOM-と接続する必要があります。  

3

1

2

4

5

6

7

8

9

13

11

12

16

17

18

19

20

23

21

22

24

25

26

27

28

29

30

31

32

33

34

35

36

OZ+ 

OZ- 

GND 

CZ

PULS2 

PULS1 

SIGN2 

SIGN1 

INH 

 

COM+ 

SRV-ON 

CL 

 

 

SP 

GND 

FG 

OA+ 

OA- 

OB+ 

OB- 

RX+ 

RX- 

COIN 

ALM 

S-RDY 

COM- 

CWL 

CCWL 

A-CLR 

C-MODE 

CWTL 

CCWTL/TR
QR
GND 

IM 

Z相出力

Z相出力

制御GND

Z相オープンコレクタ出力 

指令パルス入力 

指令パルス入力 

指令符号入力 

指令符号入力 

指令パルス入力禁止 

 

制御用信号電源（＋） 

サーボオン入力 

偏差カウンタクリア入力 

 

 

速度モニタ信号 

モニタ信号GND 

フレームGND 

A相出力

A相出力

B相出力

B相出力

( アブソ信号出力 ) 

( アブソ信号出力 ) 

位置決め完了信号出力 

サーボアラーム出力 

サーボレディ出力 

制御用信号電源（－） 

CW駆動禁止入力 

CCW駆動禁止入力 

アラームクリア入力 

制御モード切換入力 

CW方向トルクリミット入力 

CCW方向トルクリミット入力 

トルクリミットGND 

トルクモニタ信号 

ＸＸシリーズ Ａ５シリーズ 

13

23

24

19

4

3

6

5

33

30

7

29

43

25

50

21

22

48

49

39

37

35

41

8

9

31

32

18

16

17

42

OZ+ Z相出力

OZ- Z相出力

GND シグナルGND 

CZ Z相オープンコレクタ出力 

PULS2 指令パルス入力 

PULS1 指令パルス入力 

SIGN2 指令符号入力 

SIGN1 指令符号入力 

ＩINH 指令パルス禁止入力 

COM+ 制御用信号電源（＋） 

SRV-ON サーボオン入力 

CL 偏差カウンタクリア入力 

SP 速度モニタ信号 

GND シグナルGND 

FG フレームGND 

OA+

OA-

OB+

OB-

A相出力

A相出力

B相出力

B相出力

ＩＮＰ＋

ALM＋

S-RDY＋

COM-

ＮＯＴ

ＰＯＴ

位置決め完了信号出力＋ 

サーボアラーム出力＋ 

サーボレディ出力＋ 

制御用信号電源（－） 

負方向駆動禁止入力 

正方向駆動禁止入力 

38

36

34

A-CLR

C-MODE

Ｎ－ＡＴＬ

Ｐ－ＡＴＬ

GND

ＩIM

アラームクリア入力 

制御モード切換入力 

負方向トルクリミット入力 

正方向トルクリミット入力 

トルクリミットGND 

トルクモニタ信号 

ＩＮＰ－

ALM－

S-RDY－

位置決め完了信号出力－ 

サーボアラーム出力－ 

サーボレディ出力－ 

 Ａ５シリーズは CN Ｘ２ での通信による。 



ＭＩＮＡＳ－ＸＸシリーズ  Ｉ/ Ｆコネクタ変換表 
 
 

ＸＸシリーズ →  Ａ５シリーズに変換 
 

（ 速度制御の場合 ） 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  注）Ａ５シリーズでは出力信号のマイナス側が分離して 
     出力しているため内部では結線されていません。 
     外部でCOM-と接続する必要があります。  

3

1

2

4

5

6

7

8

9

10

11

12

14

15

16

17

18

19

20

23

21

22

24

25

26

27

28

29

30

31

32

33

34

35

36

OZ+ 

OZ- 

GND 

CZ

 

 

 

 

 

ZEROSPD 

COM+ 

SRV-ON 

 

SPR/SPL 

GND 

SP 

GND 

FG 

OA+ 

OA- 

OB+ 

OB- 

RX+ 

RX- 

COIN 

ALM 

S-RDY 

COM- 

CWL 

CCWL 

A-CLR 

C-MODE 

CWTL 

CCWTL/TR
QR
GND 

IM 

Z相出力 

Z相出力 

制御GND

Z相オープンコレクタ出力 

 

 

 

 

 

Z相出力速度ゼロクランプ入力 

制御用信号電源（＋） 

サーボオン入力 

 

速度指令入力 

速度指令入力GND 

速度モニタ信号 

モニタ信号GND 

フレームGND 

A相出力

A相出力

B相出力

B相出力

( アブソ信号出力 ) 

( アブソ信号出力 ) 

速度到達信号出力 

サーボアラーム出力 

サーボレディ出力 

制御用信号電源（－） 

CW駆動禁止入力 

CCW駆動禁止入力 

アラームクリア入力 

制御モード切換入力 

CW方向トルクリミット入力 

CCW方向トルクリミット入力 

トルクリミットGND 

トルクモニタ信号 

ＸＸシリーズ Ａ５シリーズ 

13

23

24

19

4

3

6

5

33

26

7

29

14

15

43

25

50

21

22

48

49

39

37

35

41

8

9

31

32

18

16

17

42

OZ+ Z相出力

OZ- Z相出力

GND シグナルGND 

CZ Z相オープンコレクタ出力 

COM+ 制御用信号電源（＋） 

SRV-ON サーボオン入力 

SP 速度モニタ信号 

GND 制御GND

FG フレームGND 

OA+

OA-

OB+

OB-

A相出力

A相出力

B相出力

B相出力

AT-SPEED+

ALM＋

S-RDY＋

COM-

ＮＯＴ

ＰＯＴ

速度到達信号出力＋ 

サーボアラーム出力＋ 

サーボレディ出力＋ 

制御用信号電源（－） 

負方向駆動禁止入力 

正方向駆動禁止入力 

38

36

34

A-CLR

C-MODE

N-ATL

P-ATL

GND

ＩIM

アラームクリア入力 

制御モード切換入力 

負方向トルクリミット入力 

正方向トルクリミット入力 

トルクリミットGND 

トルクモニタ信号 

AT-SPEED-

ALM－

S-RDY－

速度到達信号出力－ 

サーボアラーム出力－ 

サーボレディ出力－ 

ZEROSPD Z相出力速度ゼロクランプ入力 

SPR/SPL 速度指令入力 

GND 速度指令入力GND 

 Ａ５シリーズは CN Ｘ２ での通信による。 



ＭＩＮＡＳ－ＸＸシリーズ  Ｉ/ Ｆコネクタ変換表 
 
 

ＸＸシリーズ →  Ａ５シリーズに変換 
 

（ トルク制御の場合 ） 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  注）Ａ５シリーズでは出力信号のマイナス側が分離して 
      出力しているため内部では結線されていません。        ※ A５シリーズには速度リミッド入力はありま 
      外部でCOM-と接続する必要があります。                  せん。パラメータ設定になります。 

3

1

2

4

13

11

12

14

15

16

17

18

19

20

23

21

22

24

25

26

27

28

29

30

31

32

34

35

36

OZ+ 

OZ- 

GND 

CZ

 

 

 

 

 

 

COM+ 

SRV-ON 

 

SPL 

GND 

SP 

GND 

FG 

OA+ 

OA- 

OB+ 

OB- 

RX+ 

RX- 

COIN 

ALM 

S-RDY 

COM- 

CWL 

CCWL 

A-CLR 

C-MODE 

 

TRQR 

GND 

IM 

Z相出力

Z相出力

制御GND

Z相オープンコレクタ出力 

 

 

 

 

 

 

制御用信号電源（＋） 

サーボオン入力 

 

速度リミット入力 

速度リミット入力 GND 

速度モニタ信号 

モニタ信号GND 

フレームGND 

A相出力

A相出力

B相出力

B相出力

(アブソ信号出力) 

(アブソ信号出力) 

位置決め完了信号出力 

サーボアラーム出力 

サーボレディ出力 

制御用信号電源（－） 

CW駆動禁止入力 

CCW駆動禁止入力 

アラームクリア入力 

制御モード切換入力 

 

トルク指令入力 

トルク指令入力 GND 

トルクモニタ信号 

ＸＸシリーズ Ａ５シリーズ 

13

23

24

19

7

29

43

25

50

21

22

48

49

39

37

35

41

8

9

31

32

14

15

42

OZ+ Z相出力

OZ- Z相出力

GND シグナルGND 

CZ Z相オープンコレクタ出力 

COM+ 制御用信号電源（＋） 

SRV-ON サーボオン入力 

SP 速度モニタ信号 

GND 制御GND

FG フレームGND 

OA+

OA-

OB+

OB-

A相出力

A相出力

B相出力

B相出力

AT-SPEED+

ALM＋

S-RDY＋

COM-

NOT

POT

速度到達信号出力＋ 

サーボアラーム出力＋ 

サーボレディ出力＋ 

制御用信号電源（－） 

負方向駆動禁止入力 

正方向駆動禁止入力 

38

A-CLR

C-MODE

TRQR

GND

ＩIM

アラームクリア入力 

制御モード切換入力 

トルク指令入力 

トルク指令入力 GND 

トルクモニタ信号 

AT-SPEED- 速度到達信号出力－ 

A５シリーズには無し 

Ａ５シリーズは CN Ｘ２ での通信による。 

36

34

ALM－

S-RDY－

サーボアラーム出力－ 

サーボレディ出力－ 



電源投入時動作タイミング 
 
 
ＭＩＮＡＳ－ＸＸシリーズ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
ＭＩＮＡＳ－Ａシリーズ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
    ※Ａ５シリーズはブレーキ解除信号を使用しない場合のタイミングです。 

サーボレディ出力

サーボアラーム

ＡＣ電源

サーボオン入力

約2.0s

有効 

ダイナミックブレーキ 解除 

モータ励磁 約60ms 励磁 

モータブレーキ解除

(ﾌﾞﾚｰｷ付ﾓｰﾀの場合) 100ms以上
ブレーキ解除 

ブレーキ無し 

ブレーキ付き 位置･速度･トルク指令

無効 

動作 

サーボレディ出力

サーボアラーム

ＡＣ電源

サーボオン入力

約1.35s

0s 以上 ON 

ダイナミックブレーキ 約10ms OFF 

モータ励磁 約51ms 励磁 

モータブレーキ解除

(ﾌﾞﾚｰｷ付ﾓｰﾀの場合)
60ms ブレーキ解除 

ブレーキ無し 

ブレーキ付き 位置･速度･トルク指令



Ｘ、ＸＸシリーズ外形寸法

※（ )寸法 Ｘは、３ｍｍ ※（ )寸法 Ｘは、３ｍｍ



Ｘ、ＸＸシリーズ外形寸法

※（ )寸法 Ｘは、３ｍｍ



Ａシリーズ外形寸法

１枠 ２枠



３枠 ４－２枠

Ａシリーズ外形寸法



５枠４－３枠

Ａシリーズ外形寸法



Ａ枠

Ａ５シリーズ外形寸法

B枠



C枠

Ａ５シリーズ外形寸法



D枠

Ａ５シリーズ外形寸法



E枠

Ａ５シリーズ外形寸法



F枠

Ａ５シリーズ外形寸法


