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系统构成例
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配线



光电传感器
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X4

Servo Drive A6N

DC24 V

4.7k

1k
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I-COM

SI5
(HOME)

PM-T45
(NPN transistor output)

Out1: Normally Closed
Out2: Normally Open 

Vf

Ic = (Vdd - Vf) / R

When Vdd is 24 V, Ic is approx. 5 mA.

Vf = approx. 1.2 V

Ic

Vdd

(): Default Setting

R



LED
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Servo Drive A6N
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DC24 V Vce (sat) = approx. 1.2 V max
Ic = 50 mA max

X4

SO3+
(ALM+)

SO3-
(ALM-)

SO1+
(BRK-OFF+)

SO1-
(BRK-OFF-)

(): Default Setting

SO2+
(EX-OUT1+)

SO2-
(EX-OUT1-)
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SO1

SO2

SO3

3.3k

3.3k

3.3k

Vf

Vce

R

Ic = (Vdd - Vf - Vce) / R
W = Ic^2 x R

Vdd Ic

During alarm, transistor OFF

During brake release, transistor ON

Note: For the wattage of R, sufficient margin is required.  



接继电器时
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Servo Drive A6N

10

DC24 V X4

SOx+

SOx-

Diode mandatory.



噪音对策
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U
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电机电缆

电机线U, V, W上安装铁氧体磁芯

铁氧体磁芯: ZCAT3035-1330 by TDK
(DV0P1460)

地线在铁氧体磁芯外部

将框体的背面紧密固定到接地的金属背板。
金属背板的表面无涂装，用导电性镀层处理。

PWM辐射噪音
降低

外壳地电位的
稳定化



上位控制器的编程



控制框图及工具
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Sequence
CPU

Motion
CPU

Shared
Memory

PLC: FP-XH M8N16T
FPWIN

GR7

HMI: GT707

Configurator
PM7

GTWIN
Ver. 3

FPWIN GR7 includes Configurator PM7. 

Pos.
Ctrl.

Vel.
Ctrl.

Trq.
Ctrl. M

EncServo: A6N

PANATERM
Ver. 6

RS232



HMI的配置（GTWIN）
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设定画面及与PLC内存的对应等

START 开关的设定例



PLC编程（FPWIN GR7）
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伺服使能开启/关闭

伺服使能开启
要求

伺服使能关闭
要求

Servo ON/OFF Switch
(交互模式)

开关打开
微分

开关闭合
微分

time开关打开 微分

input

output

1扫描



PLC编程（FPWIN GR7）
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指定定位表No.并启动
表#10轴#1

启动

Start Switch

重启要求

动作许可

动作许可

动作许可

开关打开
微分



定位参数（Configurator PM7）
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定位表（Configurator PM7）

15

表#



Motion profile 示例
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目标速度
1000 kp/s 

(6000 r/min)

加速
25 ms

减速
25 ms

速度

时间

8,388,608 (23 bit)

10,000
电子齿轮:

(Pr0.08 = 0, Pr 0.09 = 0, Pr 0.10 = 10000) 

伺服A6N的参数设定:

等待时间
xx ms

单圈为10,000 pulse

因较大倍频比使指令变为阶梯状，所以通过滤波器将其平滑化
位置指令FIR滤波器 Pr2.23 = 10



伺服的设定



地址设定
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地址是根据上位控制器的规格设定的。
FP-XH M8N16T连接2轴的情况下设定#1和#2。

连接轴数 地址设定值

1 1
2 1, 2

8 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8

伺服驱动器的前面板

FP-XH M8N16T的情况下

※与RTEX的电缆连接顺序无关



RTEX周期

19

指令更新周期 通信周期

最大轴数（※）

可用的控制模式
全闭环
控制16位模式

32位

模式

4.000 ms 2.000 ms 32 16 PP, CP, CV, CT
2.000 ms 2.000 ms 32 16 PP, CP, CV, CT
2.000 ms 1.000 ms 32 16 PP, CP, CV, CT
1.000 ms 1.000 ms 32 16 PP, CP, CV, CT
1.000 ms 0.500 ms 32 16 PP, CP, CV, CT
0.500 ms 0.500 ms 32 16 PP, CP, CV, CT
0.500 ms 0.250 ms 16 - PP, CP, CV, CT
0.250 ms 0.250 ms 16 - PP, CP, CV, CT
0.250 ms 0.125 ms 8 - CP, CV, CT
0.125 ms 0.125 ms 8 - CP, CV, CT
0.125 ms 0.0625 ms 4 - CP, CV, CT

※实际的最大轴数，依存于上位控制器的规格

FPXH M8N16T的情况下，设定为指令更新周期1 ms、通信周期0.5 ms、16-byte模式。
用PANATERM确认指令波形不混乱。



A6N参数设定（PANATERM）
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# 名称 设置值 说明

0.00 旋转方向设定 禁止设置 用PLC操作

0.01 控制模式设定 0 Semi-closed control

0.08 电机每旋转1圈的脉冲数 0 在Pr0.10设置

0.09 电子齿轮分子 0 在Pr0.10设置

0.10 电子齿轮分母 10000 设置每旋转1圈的指令脉冲数

2.23 位置指令FIR滤波器 10

4.31 定位完成范围 禁止设置 用PLC操作

5.04 设置驱动禁止输入 1 无效

5.21 转矩限制选择 禁止设置 用PLC操作

7.20 RTEX 通信周期选择 3 0.5 ms

7.21 RTEX 指令更新周期设置 2 更新周期 : 通信周期 = 2 ：1

7.22 RTEX 功能扩展设置 1 0 16-byte

7.23 RTEX 功能扩展设置 2 禁止设置 用PLC操作

需改变出厂值

FPXH M8N16T的情况下，进行下述参数设定。
禁止操作关于FPXH M8N16T自动设定的参数。



启动



电源接通时序
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依存于上位控制器的规格。

在FPXH M8N16T按以下顺序接通电源。

1. 接入PLC的I/O设备

2. 伺服

3. PLC



LED确认
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RTEX正常确立时，LINK和COM都亮绿灯。
如果不是，确认配线和地址的设定，参数的设定等。

伺服PLC

STATUS相当于COM

全部亮绿灯则正常



LINK / COM LED
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RTEX的状态

OFF 异常
原因：
・自身RX和前节点TX间的通信线接触不良
・切断前节点的电源

亮绿灯 正常

LINK

RTEX的状态

OFF INITIAL

绿灯闪烁 CONFIGURATION

亮绿灯 RUNNING (Cyclic Transmission)

红灯闪烁 发生RTEX相关的可清除的警报

亮红灯 发生RTEX相关的不可清除的警报，解除需重启

COM

※重启中亮绿灯



启动时的 COM LED
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INITIAL

CONFIG-A

RUNNING

Init-A Real-time

Com. ASIC
State

Init-B

Off
Blinking Green

(Receivable Init-A, B frame)

Solid Green
(Receiving Real-time 

frame)
COM-LED

CONFIG-B

INITIAL RING CONFIG READY RUNNING

Com. ASIC
State
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Blinking Green
(Configuration)

Solid Green
(Cyclic transmission)

COM-LED
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2 ms

Com. Period
e.g.
0.5 ms

Com.
Frame

If Slave power-off, Master cyclically 
transmits Init-A with 2 ms.

time
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